
DINAMICA DEI SISTEMI AEROSPAZ]ALI

Appello 05 - 09 - 2006
Esercizio 1. Il sistma tu figua, posto n€l piaro verticale,
è costiturto dÀ ùÀ masa m che score seDza attrito su ù
piam orizzontale, con r€locità. iniziole o0. Una biela rigida
di lùghezza ,, che si ritiene pri\re. dj massa, crlega la mas-
sa m ad Da ruota di mggio R € massa M uniformenente
dhtribuita. La ruota rotola seMa stdsciare su un alt.o piaio
orizzontale, ed è íi€nata da. um oppiè esferm costùle c.

V r. Calcolarc l'occelerazione à di è soggetlo i1 sistmà;
v 2. calcoÌare il tempo di an€6to del sistema;

V 3. ca.l@lee lo spazio di anesto del sist€ma;

J 4. posto f" iI coemciente di attrito statico tm nota e
Dieo orizzoúale. veriffcare l'aderenza della ruota.

EeÌcizio 2. Il sistema in fieuia, posto in ú piaDo
v€rticale, è @stituito da ù motore di inerzia J-, em-
garl.e uDa coppis mol,rice C- . rbe mel l,e in ror eione
un disco dj raggio È e ineda J altraveEo uia l.rÀ)mis-
sione r di rendimento 4 e rèpporio di irsmisione '-
Sd disco si awolse seúa stlisciaÉ una fùne riienu-
tÀ pri€ di lrrs e inesteDsibile, che trascina verso iì
basso una rnassà m pGta su u pido incÌinato di ù
angolo @. Il contatto tra massa € piMo è sog8€tto ad
attrito dinmico, di coemci€nte td.

v 1. Si calcoli le. srppia not c€ Cn a regime qùando la massa viene tla.scinaia dal motore, assumendo che I'angolo
(1 sia ia.le da far sì che la fiD€, a resime, sia semple iD td€ione;

v 2. si reifichi per qùa.Ìi ralod di a la tune è in tensione nel cîso al plmro (1);
3. si ca.l@li l'&celereione d€Ia massa m quùdo la coppia d-, a pa'tire dsl cso (r), vensè impDwtumente

V 4. suppoùendo che il motor€ sia eìettrico a corrente coniinua, si cslcoli la tsione di alinentazioDe Del caso (1),
conside.mdo rcte le camtteristiche del motore.

Esercizio 3. Il sist€mà ir fisù4 po8to net pieo vùticale, è co-
stituito da ù disco di Ìaggio fi e inerzia "I, inc€rnieÈto a t€.ra,
sd quale si awolgono seMa stdtriùe dùe fui dteNte prive di
nassa e inesteDsibili. La pdma, odzzontÀle, è collegÀùè À tena da
una roolìa ,t e da uno snorzatore ', meDtrc la s€conda sostime,
atiBwrs llB secotrda mola anch'essa di rigid€zza [, una massa
pùti{orme n ala quale è consentita la solà traslazione in direzione
'€rticale. Alla cnconfercnzà estema del disco è fissata una seconda
nassa puÌrtiforme M, che si tr(M a.lla Btesa quoia del .otrc del
disco quaÍdo la pÌiDà molla è scùics.

, ; 1. VeriÉca.re che I = r/3 è soluioDe di equilib o Btatico q]Edo
'  

4 K R  M
M = 

{; 
" m = -. é calcolare il corrispotrdènre valoré

' 
dellè quoú della ma.Bsa m a pdtire da mola scùica;

V 2. verifcare la stabilità statica deI'equitibrio al ca.so (1)j

,, 3. scril€le te equazioni linea.d del moto per piccole oscilazioni
- 

àttoÌno alla posizione di equiÌibrio al pùto (l);

, ^ ,1. .al.ola{e per quale lalorc di fr"quMs fl il dis.o. soggelro
' 
. o n alla coppia torzùlé armonica l- Ceernr. oon si muol€: jn

tate @ndiziotre. calolare l uDieza del moto deÌla trEsa n .


